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Aircraft

n

Gimbal and Camera
Omnidirectional Vision System

Extention Port

Downward Vision System
Three-Dimensional Infrared Sensing System
Auxiliary Light

Front LEDs

Motors

9. Propellers

10. Aircraft Status Indicators

11. Landing Gears (built-in antennas)
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12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.

GNSS Antenna

Beacon

Intelligent Flight Battery

Power Button

Battery Level LEDs

Battery Buckles

USB-C Assistant Port (E-Port Lite)
microSD Card Slot

Cellular Dongle Compartment
E-Port

[1] D)l MATRICE™ 4T and 4E are equipped with different cameras. Refer to the actual product purchased.



Remote Controller

Touchscreen

Connection Status LED
Control Sticks

Back Button
L1/L2/L3/R1/R2/R3 Buttons

Microphones
Status LED
Battery Level LEDs
. Power Button
. 5D Button
. Flight Pause Button
. microSD Card Slot
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Return to Home (RTH) Button

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
. Internal Antennas
22.
23.
24,
25.

2

26.
27.
28.
29.
30.

3

USB-C Port

External Antennas
Customizable C3 Button
Gimbal Dial

Record Button

Flight Mode Switch
HDMI Port

USB-A Port
Focus/Shutter Button
Camera Settings Dial
Scroll Wheel

Customizable C1/C2 Buttons
Rear Cover

Battery Release Button
Battery Compartment

Rear Cover Release Button

. Cellular Dongle Compartment



1. Watching the Tutorials

Scan the QR code or visit DI official website to watch the tutorial videos.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

2. Charging the Battery

& + Charge the remote controller to activate the internal battery before using for the first time.



3. Preparing the Aircraft

Remove the gimbal protector Unfold the front arms
from the camera

Unfold the rear arms Install the Intelligent Flight Battery

Press the propellers down and rotate
Match the propellers to motors until they click in place



4. Preparing the Remote Controller

Unfold the antennas

& + DO NOT operate other wireless devices at the same frequency as the remote controller, to avoid signal
interference.
+ A warning prompt appears in DJI Pilot 2 if the transmission signal is weak. Adjust the antennas to make
sure that the aircraft is within the optimal transmission range.

5. Getting Ready for Takeoff

Power on/off: Press, and then press and hold the power button.

Power on the remote Power on the aircraft Launch DJI Pilot 2
controller

@-’ + A DJI account and internet connection are required to activate the aircraft and the remote controller.
Before activating the aircraft in DJI Pilot 2, power on the remote controller and follow the prompts to
Internet  activate.

6. Flight

* Manual Takeoff/Landing @ @ | @ @
Start/Stop Motors: Perform Combination |

Stick Command and hold for two seconds. % l | & \

ﬁ Landing:
Takeoff: ) @ Push the left control stick (mode 2) down until
Push the left control stick (mode 2) the aircraft lands. Hold for three seconds to

up to take off. & stop the motors.



+ Control Stick Mode
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The default control stick mode is mode 2. The left control stick controls the altitude and heading of the
aircraft, while the right control stick controls the forward, backward, and sideward movements.

+ Always set an appropriate RTH mode and RTH altitude before takeoff.
+ Press the Flight Pause button for emergency braking during flight.

Specifications

Aircraft

Model M4T/M4E/M4T-BD/M4E-BD/JV31/)V32

Operating Temperature -10° to 40° C (14° to 104° F)

Operating Frequency "’ 2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
Transmitter Power (EIRP) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
Intelligent Flight Battery

Capacity 6741 mAh

Standard Voltage 14.76 V

Battery Type Li-ion 4S

Charging Temperature 5° to 40° C (41° to 104° F)




Remote Controller

Model TKPL2

04 Enterprise

Operating Frequency " 2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
Transmitter Power (EIRP) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

Wi-Fi
Protocol 802.11 a/b/g/n/ac/ax
Operating Frequency " 2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
Transmitter Power (EIRP) 2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)
Bluetooth
Protocol Bluetooth 5.2
Operating Frequency 2.400-2.4835 GHz
Transmitter Power (EIRP) <10 dBm

[1] The supported operating frequency and the available frequency range may vary in different countries and regions. Refer to
the local laws and regulations for more information.
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TR ™ 2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
&519= (EIRP) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)
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TR
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Wi-Fi

i

T
RETNE (EIRP)

IETF

T

TSR
REITHEE (EIRP)

TKPL2

2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

802.11 a/b/g/n/ac/ax

2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

5 5.2
2.400-2.4835 GHz
<10 dBm

1] BER/ XFNTIFRREXN N EEEEMTE, #5525 LithERiEN.
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8% microSD £iHE
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. E-Port &R
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HIg2E

MRITES

BIgE MA4T/M4E/MAT-BD/MAE-BD/JV31/)V32

EFRBRE -10C & 40°C

BesER M 2.400-2.4835 GHz. 5.150-5.250 GHz. 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz; <33dBm (FCC) . <20 dBm ( CE/SRRC/MIC)

EX57Ih% (EIRP) 5.1 GHz: <23 dBm ( FCC/CE)
5.8 GHz. <33 dBm (FCC) . <14 dBm (CE) . <30 dBm ( SRRC)

BERITE

BE 6741 mAh

IZIEER 14.76 V

Eithiany Li-ion 4S

RERERE 5C Z40C
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EfzaR

AUgE TKPL2

04 HRBEHITER

EfEgER 2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
X510 (EIRP) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC) . <20 dBm ( CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz; <23 dBm ( FCC/CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC) . <14dBm (CE) . <30 dBm ( SRRC)

Wi-Fi

e 802.11 a/b/g/n/ac/ax

R 2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz. 5.725-5.850 GHz

Z51THE (EIRP) 2.4 GHz: <26 dBm (FCC) . <20 dBm ( CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC) . <23 dBm ( CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz. <26 dBm ( FCC/SRRC) . <14 dBm ( CE)

BoF

1 BOF 5.2

BiEER 2.400-2.4835 GHz

EEFITNE (EIRP) <10 dBm

1] BEREZR / thESIRMEFRRLHE BN REEERTRE, FEASEEmEARRE.
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E7I MA4T/M4E/MAT-BD/M4E-BD/JV31/)V32

BFRIERE -10°C~ 40°C

EERRER 2.400 ~ 2.4835 GHz,5.150 ~ 5.250 GHz. 5.725 ~ 5.850 GHz

{=XES] (EIRP) 2.4 GHz:<33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC (B %))
5.1 GHz:<23 dBm (FCC/CE)
5.8 GHz:<33 dBm (FCC). <14 dBm (CE). <30 dBm (SRRC)
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e 6741 mAh
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e 2.400 ~ 2.4835 GHz,5.150 ~ 5.250 GHz, 5.725 ~ 5.850 GHz
{=XES] (EIRP) 2.4 GHz:<33 dBm (FCC). <20 dBm (CE/SRRC/MIC (B%))

5.1 GHz:<23 dBm (FCC/CE)
5.8 GHz:<33 dBm (FCC). <14 dBm (CE). <30 dBm (SRRC)

Wi-Fi
Zakraw 802.11 a/b/g/n/ac/ax
BER R 2.400 ~ 2.4835 GHz,5.150 ~ 5.250 GHz. 5.725 ~ 5.850 GHz
{m%E 7] (EIRP) 2.4 GHz:<26 dBm (FCC). <20 dBm (CE/SRRC/MIC (HZ))
5.1 GHz:<26 dBm (FCC). <23 dBm (CE/SRRC/MIC (7))
5.8 GHz:<26 dBm (FCC/SRRC). <14 dBm (CE)
Bluetooth
ZJakr3aiv Bluetooth 5.2
ENERIREL 2.400 ~ 2.4835 GHz
{=IXE 7 (EIRP) <10 dBm
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2.400~2.4835GHz, 5.150~5.250GHz, 5.725~5.850GHz

2.4GHz: <33dBm (FCC), <20dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1GHz: <23dBm (FCC/CE)
5.8GHz: <33dBm (FCC), <14dBm (CE), <30dBm (SRRC)

6741mAh
14.76V
Li-ion 4S
5~40°C
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TKPL2

2.400~2.4835GHz, 5.150~5.250GHz, 5.725~5.850GHz

2.4GHz: <33dBm (FCC), <20dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1GHz: <23dBm (FCC/CE)
5.8GHz: <33dBm (FCC), <14dBm (CE), <30dBm (SRRC)

802.11 a/b/g/n/ac/ax
2.400~2.4835GHz, 5.150~5.250GHz, 5.725~5.850GHz

2.4GHz: <26dBm (FCC), <20dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1GHz: <26dBm (FCC), <23dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8GHz: <26dBm (FCC/SRRC), <14dBm (CE)

S2EEA

D2ES Bluetooth5.2

&S FOk 2.400~2.4835GHz

S417] & (EIRP) <10dBm
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Fluggerat

Gimbal und Kamera ™"
Omnidirektionales Sichtsensorsystem
Erweiterungsanschluss

Nach unten gerichtete Sichtsensoren
Dreidimensionale Infrarotsensoren
Zusatzbeleuchtung

Front-LEDs

Motoren

® N ;A wWwN =

9. Propeller
10. Status-LEDs des Fluggerats
11. Landegestell (integrierte Antennen)

12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.

GNSS-Antenne

Kollisionswarnlicht

Intelligent Flight Battery

Ein/Aus-Taste

Akkustand-LEDs

Akkuverrieglung

USB-C-Hilfsanschluss (E-Anschluss Lite)
microSD-Kartensteckplatz
Mobilfunk-Dongle-Fach

E-Anschluss

[1] DJI MATRICE™ 4T und 4E sind mit verschiedenen Kameras ausgestattet. Es wird auf das jeweilige gekaufte Produkt verwiesen.
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Fernsteuerung
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Touchscreen
Verbindungsstatus-LED
Steuerknlppel
Zurlcktaste
L1/L2/L3/R1/R2/R3-Tasten
Ruckkehrtaste

Mikrofone

Status-LED
Akkustand-LEDs

. Ein/Aus-Taste

. 5D-Taste

. Flugpausetaste

. microSD-Kartensteckplatz

AL

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.

26.
27.
28.
29.
30.

3

USB-C-Anschluss
Externe Antennen

Frei belegbare Taste C3
Gimbal-Radchen
Aufnahmetaste
Flugmodusschalter
HDMI-Anschluss
Interne Antennen
USB-A-Anschluss
Fokus-/Fototaste
Kameraeinstellradchen
Einstellrad

Frei belegbare C1/C2-Tasten
Hintere Abdeckung
Akkuentriegelung

Akkufach

Entriegelung der hinteren Abdeckung
. Mobilfunk-Dongle-Fach



1. Anleitungsvideos ansehen

Scannen Sie den QR-Code oder besuchen Sie die offizielle Website von DJI, um sich die Anleitungsvideos

anzusehen.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

2. Akku aufladen

& + Laden Sie die Fernsteuerung zur Aktivierung des internen Akkus vor dem ersten Gebrauch auf.
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3. Fluggerat vorbereiten

Den Gimbal-Schutz von der
Kamera entfernen

Die hinteren Arme ausfalten Die Intelligent Flight Battery installieren

Die Propeller missen mit den Motoren Die Propeller nach unten driicken und
Ubereinstimmen drehen, bis diese einrasten
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4. Fernsteuerung vorbereiten

Die Antennen auseinanderfalten

& + Um Signalstérungen zu vermeiden, betreiben Sie KEINE anderen kabellosen Gerate, die dieselbe Frequenz
wie die Fernsteuerung nutzen.

+ In DJI Pilot 2 wird eine Warnmeldung angezeigt, wenn das Ubertragungssignal schwach ist. Passen Sie die
Antennen an, um sicherzustellen, dass sich das Fluggeréat innerhalb der optimalen Ubertragungsreichweite
befindet.

5. Startvorbereitungen

Ein-/Ausschalten: Die Ein-/Ausschalttaste driicken und dann gedruckt halten.

Die Fernsteuerung einschalten Das Fluggerat einschalten DJI Pilot 2 starten

+ Ein DJI-Konto und eine Internetverbindung sind erforderlich, um das Fluggerat und die Fernsteuerung
zu aktivieren. Schalten Sie vor der Aktivierung des Fluggerats in DI Pilot 2 die Fernsteuerung ein, und

nternet befolgen Sie zur Aktivierung die Eingabeaufforderungen.

6. Flug

* Manuelles Starten/Landen ( i G ) : g ) ( §
Motoren starten/stoppen: Steuerknippel- |
Kombinationsbefehl zwei Sekunden lang % l ; Q \

ausfuhren.

ﬁ Landen:
@ Den linken Steuerkniippel (Modus 2) nach unten

Abheben: . . . .

. . drucken, bis das Fluggerat landet. Halten Sie ihn
Zum Abheben den linken Steuerknuippel drei Sekunden | h unt drtickt di
(Modus 2) nach oben driicken. rei Sekunden lang nach unten gedrtickt, um die

Motoren auszuschalten.
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« Steuerkniippelmodus
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Der Standard-Steuerknippelmodus ist Modus 2. Mit dem linken Steuerknippel steuern Sie die Hohe
und Flugrichtung des Fluggerats, und mit dem rechten Steuerknippel steuern Sie die Vorwarts-,
RUckwarts-, Links- oder Rechtsbewegungen.
+ Vor dem Abheben immer einen geeigneten Riickkehr-Modus und eine geeignete Rickkehr-Flughohe
einstellen.
+ Fur eine Notbremsung wahrend des Flugs die Pausetaste dricken.

Technische Daten

Fluggerat

Modell M4T/MA4E/MA4T-BD/M4E-BD/JV31/)V32
Betriebstemperatur -10 °C bis 40 °C

Betriebsfrequenz"”’ 2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
Senderleistung (EIRP) 2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <30 dBm (SRRC)
Intelligent Flight Battery

Kapazitat 6741 mAh
Standardspannung 14,76 V
Akkutyp Li-lon 4S
Ladetemperatur 5 °C bis 40 °C
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Fernsteuerung

Modell

04 Enterprise
Betriebsfrequenz
Senderleistung (EIRP)

U]

Wi-Fi

Protokoll
Betriebsfrequenz!
Senderleistung (EIRP)

Bluetooth

Protokoll
Betriebsfrequenz
Senderleistung (EIRP)

TKPL2

2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <30 dBm (SRRC)

802.11 a/b/g/n/ac/ax

2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2
2,400 bis 2,4835 GHz
<10 dBm

[1] Die unterstutzte Betriebsfrequenz und der verfligbare Frequenzbereich kénnen je nach Land und Region variieren. Weitere

Informationen dazu finden Sie in der értlichen Gesetzgebung und in den lokal geltenden Vorschriften.
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Aeronave

1. Estabilizador y cdmara ™ 12. Antena GNSS

2. Sistema de vision omnidireccional 13. Baliza

3. Puerto de extensién 14. Bateria de vuelo inteligente

4. Sistema de vision inferior 15. Botén de encendido

5. Sistema de deteccién por infrarrojos 16. Ledes de nivel de bateria
tridimensional 17. Bandas de sujecion de la bateria

6. Luz auxiliar 18. Puerto auxiliar USB-C (E-Port Lite)

7. Ledes frontales 19. Ranura para tarjeta microSD

8. Motores 20. Compartimento del adaptador celular

9. Hélices 21. E-Port

10. Indicadores de estado de la aeronave
11. Trenes de aterrizaje (antenas integradas)

[11 DJI MATRICE™ 4T y 4E estan equipados con camaras diferentes. Consulte el producto que ha adquirido.



Control remoto
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Pantalla tactil

Led de estado de conexion

Palancas de control

Botén de retroceso

Botones L1/L2/L3/R1/R2/R3

Botdn de regreso al punto de origen (RPO)
Micréfonos

Led de estado

Ledes de nivel de bateria

. Botén de encendido

. Botén 5D

. Botén de detener vuelo

. Ranura para tarjeta microSD

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.

26.
27.
28.
29.
30.
31.

AL

Puerto USB-C

Antenas externas

Botén personalizable C3

Dial del estabilizador

Botén de grabaciéon

Selector de modo de vuelo
Puerto HDMI

Antenas internas

Puerto USB-A

Botén de enfoque/obturador
Dial de configuracién de la camara
Rueda de desplazamiento

Botones personalizables C1/C2
Cubierta trasera

Botén de liberacién de bateria
Compartimento de la bateria

Boton de liberacion de la tapa trasera
Compartimento del adaptador celular
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1. Ver los tutoriales
Escanee el cédigo QR o visite el sitio web oficial de DJI para ver los videotutoriales.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

2. Carga de la bateria

& + Cargue el control remoto para activar la bateria interna antes de usarlo por primera vez.
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3. Preparacion de la aeronave

Retire el protector del
estabilizador de la cdmara

Instale la bateria de vuelo inteligente

Presione las hélices hacia abajo y girelas
Empareje las hélices con los motores hasta que encajen en su lugar
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4.

5.

6.

48

Preparacion del control remoto

Despliegue las antenas

& + Para evitar interferencias en la sefial, NO opere otros dispositivos inaldmbricos en la misma frecuencia
que el control remoto.
+ Aparece un aviso de advertencia en DJI Pilot 2 si la sefial de transmisién es débil. Ajuste las antenas para
asegurarse de que la aeronave esté dentro del rango de transmisién éptimo.

Preparacién para el despegue
Encender/apagar: Presione y, a continuacién, mantenga presionado el botén de encendido.
Encienda el control remoto Encienda la aeronave Inicie DJI Pilot 2

@2 + Se requiere una cuenta DJI y conexién a Internet para activar la aeronave y el control remoto. Antes de
Internet _ activar la aeronave en DJI Pilot 2, encienda el control remoto y siga las indicaciones para activar.

Vuelo

» Despegue/aterrizaje manual ( i g > | G ) ( §
Iniciar/detener motores: Ejecute el comando |
de combinacién de palancas y manténgalo % l ; & \

durante dos segundos.

@ Aterrizaje:
Despegue: Empuje la palanca de control izquierda (modo
@ Empuje la palanca de control izquierda @ 2) hacia abajo hasta que la aeronave aterrice.
(modo 2) hacia arriba para despegar. & Manténgala asi durante tres segundos para

detener los motores.



* Modo de palancas de control
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El modo predeterminado de las palancas de control es el modo 2. La palanca de control izquierda
controla la altitud y la orientacién de la aeronave, mientras que la palanca de control derecha controla
los movimientos adelante, atras y laterales.

& + Establezca siempre un modo RPO y una altitud RPO adecuados antes del despegue.
+ Presione el bot6n de pausa de vuelo para frenar de emergencia durante el vuelo.

Especificaciones

Aeronave

Modelo M4T/MAE/M4T-BD/MAE-BD/)V31/)V32
Temperatura de
funcionamiento
Frecuencia de
funcionamiento
Potencia del transmisor (PIRE) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

De -10 a 40 °C (de 14 a 104 °F)

m 2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

Bateria de vuelo inteligente

Capacidad 6741 mAh

Voltaje estandar 14.76 V

Tipo de bateria Li-ion 4S

Temperatura de carga De 5a40 °C(de 41 a 104 °F)
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Control remoto

Modelo
04 Enterprise

Frecuencia de
funcionamiento "

Potencia del transmisor
(PIRE)

Wi-Fi
Protocolo

Frecuencia de
funcionamiento "

Potencia del transmisor
(PIRE)

Bluetooth

Protocolo

Frecuencia de
funcionamiento
Potencia del transmisor
(PIRE)

TKPL2

2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
802.11 a/b/g/n/ac/ax

2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2
2.400-2.4835 GHz

<10 dBm

[1] La frecuencia de funcionamiento compatible y el rango de frecuencia disponible pueden variar segun el pais o la regién.
Consulte la legislacién y las normativas locales para obtener mas informacion.
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Appareil

vk wnN

=0 ® N

m

Nacelle et caméra
Systeme optique omnidirectionnel
Port d’extension

Systeme optique inférieur
Systéme de détection infrarouge
tridimensionnel

Lumiére auxiliaire

LED avant

Moteurs

Hélices

0. Indicateurs du statut de I'appareil

11. Train d'atterrissage (antennes intégrées)
12. Antenne GNSS

13. Feu auxiliaire

14. Batterie de vol intelligente

15. Bouton d'alimentation

16. LED de niveau de batterie

17. Glissiéres de batterie

18. Port assistant USB-C (E-Port Lite)

19. Emplacement pour carte microSD
20. Compartiment pour dongle cellulaire
21. E-Port

[11 DJI MATRICE™ 4T et 4E sont équipés de caméras différentes. Référez-vous au produit réel acheté.
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Radiocommande
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Ecran tactile

LED d'état de la connexion

Joysticks

Bouton de retour

Boutons L1/L2/L3/R1/R2/R3

Bouton de Retour au Point de départ (RTH)
Microphones

LED d'état

LED de niveau de batterie

. Bouton d'alimentation
. Bouton 5D

Bouton de mise en pause du vol
Emplacement pour carte microSD

AL

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.

26.
27.
28.
29.
30.
31.

Port USB-C

Antennes externes

Bouton personnalisable C3
Molette de nacelle

Bouton d'enregistrement
Bouton de mode de vol

Port HDMI

Antennes internes

Port USB-A

Bouton d'obturateur/mise au point
Molette de réglage de la caméra
Roulette de défilement

Boutons C1/C2 personnalisables
Cache arriére

Bouton d'éjection de la batterie
Compartiment de batterie

Bouton d'ouverture du cache arriére
Compartiment pour dongle cellulaire



1. Regarder les tutoriels

Scannez le code QR ou visitez le site officiel DJI pour regarder les vidéos des tutoriels.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

2. Recharge de la batterie

& *+ Rechargez la radiocommande pour activer la batterie interne avant la premiére utilisation.
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3. Préparation de l'appareil

Retirez la protection de nacelle
de l'appareil photo

Dépliez les bras arriere Installez la Batterie de vol intelligente

Appuyez sur les hélices vers le bas et faites-les
Associez les hélices aux moteurs tourner jusqu'a ce qu'elles se mettent en place
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4. Préparation de la radiocommande

oFf it

Dépliez les antennes

& + NE faites PAS fonctionner d'autres appareils sans fil a la méme fréquence que la radiocommande afin
d'éviter les interférences de signal.

+ Un message d'avertissement apparait dans DJI Pilot 2 si le signal de transmission est faible. Réglez les
antennes pour vous assurer que l'appareil se trouve dans la plage de transmission optimale.

5. Préparation au décollage

Allumer / Eteindre : Appuyez puis appuyez de nouveau et maintenez le bouton d'alimentation enfoncé.

Mettez la radiocommande Mettez I'appareil sous tension Lancez I'application
sous tension DJI Pilot 2

@-’ « Il est nécessaire d'avoir un compte DJI et une connexion Internet pour activer l'appareil et la
¢ radiocommande. Avant d'activer |'appareil sur DJI Pilot 2, allumez la radiocommande et suivez les
Internetjnstructions d'activation.

6. Vol

+ Décollage/atterrissage manuel |
Démarrer / arréter les moteurs : effectuez une @ @ | @ @
Commande des joysticks (CSC) et maintenez-la ]
pendant deux secondes. % l Q \

Atterrissage :

D e .
Esf;!:felé joystick gauche vers le @ lpousspez Iejoystilck gauclhe vers‘le bas (mode 2)
haut (mode 2) pour décoller. jusqu'a ce que I'appareil atterrisse. Maintenez
pendant trois secondes pour couper les
moteurs.
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* Mode de joystick
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Le mode de joystick par défaut est le mode 2. Le joystick gauche agit sur l'altitude et l'orientation de
I'appareil, tandis que le joystick droit contréle les mouvements vers l'avant, 'arriére, la gauche et la droite.

& + Configurez toujours un mode RTH et une altitude RTH adéquats avant le décollage.
+ Appuyez sur le bouton de mise en pause du vol pour un freinage d'urgence pendant le vol.

Caractéristiques techniques

Appareil

Modele MA4T/MA4E/MAT-BD/MAE-BD/JV31/)V32
Température de
fonctionnement
Fréquence de fonctionnement™ 2,400 & 2,4835 GHz; 5,150 & 5,250 GHz ; 5,725 & 5,850 GHz
Puissance de I'émetteur (EIRP) 2,4 GHz : < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz : <23 dBm (FCC/CE)

5,8 GHz : <33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 30 dBm (SRRC)

de-10a40°C

Batterie de vol intelligente

Capacité 6 741 mAh
Tension standard 14,76 V
Type de batterie Li-ion 4S
Température en charge de 5340 °C
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Radiocommande

Modele TKPL2

04 Enterprise

Fréquence de fonctionnement ™ 2,400 & 2,4835 GHz ; 5,150 & 5,250 GHz ; 5,725 & 5,850 GHz

Puissance de I'émetteur (EIRP) 2,4 GHz : < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz : < 23 dBm (FCC/CE)
5,8 GHz : < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 30 dBm (SRRC)

Wi-Fi
Protocole 802.11 a/b/g/n/ac/ax
Fréquence de fonctionnement™ 2,400 & 2,4835 GHz ; 5,150 & 5,250 GHz ; 5,725 & 5,850 GHz
Puissance de I'émetteur (EIRP) 2,4 GHz : < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz : < 26 dBm (FCC), < 23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz : < 26 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)
Bluetooth
Protocole Bluetooth 5.2
Fréquence de fonctionnement 2,400 a 2,4835 GHz
Puissance de I'émetteur (EIRP) <10 dBm

[1] La fréquence de fonctionnement prise en charge et la plage de fréquences disponible peuvent varier selon les pays et les
régions. Veuillez vous reporter aux lois et réglementations locales pour plus d'informations.
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Aeromobile

-

Matrice4E

1. Stabilizzatore e fotocamera ! 12. Antenna GNSS

2. Sistema di visione omnidirezionale 13. Faro

3. Porta di estensione 14. Batteria di volo intelligente

4. Sistema di visione verso il basso 15. Pulsante di accensione

5. Sistema di rilevamento a infrarossi 16. LED di livello di carica della batteria
tridimensionale 17. Pulsanti di rilascio della batteria

6. Luce ausiliaria 18. Porta assistente USB-C (E-Port Lite)

7. LED anteriori 19. Vano per scheda microSD

8. Motori 20. Vano per adattatore cellulare

9. Eliche 21. E-Port

10. Indicatori di stato dell'aeromobile
11. Carrelli di atterraggio (antenne integrate)

[11 DJI MATRICE™ 4T e 4E sono dotati di fotocamere differenti. Fare riferimento al prodotto effettivamente acquistato.
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Radiocomando
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Touchscreen

LED di stato della connessione
Stick di comando

Pulsante Indietro

Pulsanti L1/L2/L3/R1/R2/R3
Pulsante Return to Home (RTH)
Microfoni

LED di stato

LED di livello di carica della batteria

. Pulsante di accensione

. Pulsante 5D

. Pulsante di pausa del volo
. Vano per scheda microSD

AL

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
2
22.
23.
24,

25.

26.
27.
28.
29.
30.
3

Porta USB-C

Antenne esterne

Pulsante personalizzabile C3

Rotella di regolazione dello stabilizzatore
Pulsante di registrazione

Interruttore modalita di volo

Porta HDMI

. Antenne interne

Porta USB-A
Pulsante di messa a fuoco/scatto

Rotella di regolazione delle impostazioni della
telecamera

Rotella

Pulsanti personalizzabili C1/C2

Copertura posteriore

Pulsante di rilascio della batteria

Vano batteria

Pulsante di apertura della copertura posteriore

. Vano per adattatore cellulare
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1. Visualizzazione dei tutorial
Scansionare il codice QR, o visitare il sito Web ufficiale di DJI per guardare i tutorial video.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

2. Ricarica della batteria

& « Caricare il radiocomando per attivare la batteria interna prima di utilizzarlo per la prima volta.
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3. Preparazione dell’aeromobile

Rimuovere la protezione dello
stabilizzatore dalla telecamera

Installare la Batteria di volo intelligente

Premere le eliche verso il basso e ruotarle
Abbinare le eliche ai motori fino a farle scattare in posizione
61



4.

5.

6.
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Preparazione del radiocomando

Dispiegare le antenne

& + NON utilizzare altri dispositivi senza fili che operano alla stessa frequenza del radiocomando, cosi da
evitare interferenze.

+ Se il segnale di trasmissione e debole, viene visualizzata una notifica di avvertimento sul DJI Pilot 2.
Regolare le antenne per accertarsi che I'aeromobile si trovi entro la distanza di trasmissione ottimale.

Preparazione al decollo

Accensione/Spegnimento: Premere e tenere premuto il pulsante di accensione.

Accendere il radiocomando Accendere 'aeromobile Awviare l'app DJI Pilot 2

@-’ + Per attivare I'aeromobile e il radiocomando sono necessari un account DJI e una connessione a
Internet. Prima di attivare I'aeromobile in DJI Pilot 2, accendere il radiocomando e seguire le istruzioni
Internet  per |'attivazione.

Volo

* Decollo/Atterraggio manuale ;
Avviare/Arrestare i motori: azionare il comando @ @ ! @ @
a stick combinati e mantenerlo azionato per 2 % l i Q \

secondi.

ﬁ Decollo: Atterraggio:
per decollare, spingere lo stick di @ spingere lo stick di comando sinistro (Modalita 2)
@ comando sinistro (Modalita 2) verso verso il basso, fino a quando I'aeromobile non
I'alto. @ atterra. Tenere premuto per 3 secondi per
arrestare i motori.



* Modalita joystick
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La modalita predefinita degli stick di comando & la Modalita 2. Lo stick di comando sinistro controlla
l'altitudine e la direzione dell'aeromobile, mentre quello destro controlla i movimenti in avanti, allindietro

e laterali dello stesso.

& » Specificare sempre una modalita RTH e un‘altitudine RTH appropriate prima del decollo.
+ Premere il pulsante Flight Pause (Pausa volo) per eseguire una frenata di emergenza durante il volo.

Specifiche

Aeromobile

Modello
Temperatura operativa
Frequenza operativa '’

Potenza del trasmettitore
(EIRP)

Batteria di volo intelligente
Capacita

Tensione standard

Tipo di batteria
Temperatura di ricarica

M4T/MA4E/MAT-BD/MA4E-BD/JV31/JV32
Tra-10°Ce 40 °C
2.400 - 2.4835 GHz, 5.150 - 5.250 GHz, 5.725 - 5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

6741 mAh
14,76 V

Li-ion 4S
Tra5°Ce 40 °C
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Radiocomando

Modello TKPL2
04 Enterprise
Frequenza operativa " 2.400 - 2.4835 GHz, 5.150 - 5.250 GHz, 5.725 - 5.850 GHz
Potenza del trasmettitore 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5.1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
Wi-Fi
Protocollo 802.11 a/b/g/n/ac/ax
Frequenza operativa '’ 2.400 - 2.4835 GHz, 5.150 - 5.250 GHz, 5.725 - 5.850 GHz
Potenza del trasmettitore 2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)
Bluetooth
Protocollo Bluetooth 5.2
Frequenza operativa 2.400-2.4835 GHz
Potenza del trasmettitore
(EIRP) <10 dBm

[1] La frequenza operativa supportata e l'intervallo di frequenza disponibile variano in base ai paesi e alle regioni. Per ulteriori
informazioni, fare riferimento alle leggi e alle regolamentazioni locali.
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Drone

9.

® N ;A WN =

Gimbal en camera "

Omnidirectioneel zichtsysteem
Uitbreidingspoort

Naar beneden gericht zichtsysteem
Driedimensionaal infrarooddetectiesysteem
Hulplicht

Ledlampjes voorzijde

Motoren

Propellers

10. Statuslampjes van de drone
11. Landingsgestel (ingebouwde antennes)

[1]1 DJI MATRICE™ 4T en 4E zijn uitgerust met verschillende camera's. Raadpleeg het daadwerkelijk gekochte product.

12. GNSS-antenne

13. Baken

14. Intelligent Flight-batterij

15. Aan-/uitknop

16. Leds voor batterijniveau

17. Batterij-aansluitingen

18. USB-C-assistentpoort (E-poort Lite)
19. Sleuf voor microSD-kaart

20. Cellulaire dongle-compartiment
21. E-poort
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Afstandsbediening

Touchscreen

Led voor verbindingsstatus
Joysticks

Terugknop
L1/L2/L3/R1/R2/R3-knoppen
Knop Return to Home (RTH) (terug naar
thuisbasis)

7. Microfoons

8. Statusled

9. Leds voor batterijniveau

10. Aan-/uitknop

11. 5D-knop

12. Vliegpauzeknop

oA WN =

66

13.
14.
15.
16.
17.
18.

19

2

26

Sleuf voor microSD-kaart
USB-C-poort

Externe antennes
Aanpasbare C3-knop
Gimbalwiel
Opnameknop

. Vliegmodusschakelaar
20.

HDMI-poort

. Interne antennes
22.
23.
24,
25.

USB-A-poort
Scherpstellings-/sluiterknop
Draaiknop voor camera-instellingen
Scrolwieltje

. Aanpasbare C1/C2-knoppen
27.
28.
29.
30.
31.

Achterkap
Batterij-ontgrendelknop
Batterijcompartiment

Knop openen achterkap
Cellulaire dongle-compartiment



1. De instructievideo’s bekijken

Scan de QR-code of bezoek de officiéle DJI-website om de instructievideo's te bekijken.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

2. De batterijen opladen

& + Laad de afstandsbediening op om de interne batterij te activeren voordat u ze voor het eerst gebruikt.

67



3. Voorbereiding van de drone

Verwijder de gimbalbescherming
van de camera

De Intelligent Flight-accu installeren

Druk de propellers naar beneden en draai
Koppel de propellers aan de motoren ze totdat ze op hun plaats klikken
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4. Voorbereiding van de afstandsbediening

Klap de antennes uit

& + GEBRUIK GEEN andere draadloze apparaten die met dezelfde frequentie werken als de afstandsbediening
om interferentie van het signaal te voorkomen.
+ Er verschijnt een waarschuwingsbericht in DJI Pilot 2 als het transmissiesignaal zwak is. Pas de antennes
aan om ervoor te zorgen dat de drone zich binnen het optimale zendbereik bevindt.

5. Voorbereiding op opstijgen

Aan/uit-knop: Druk op en houd vervolgens de aan/uit-knop ingedrukt.

Schakel de afstandsbediening in Zet de drone aan Start DJI Pilot-2

@-’ + Een DJl-account en internetverbinding zijn vereist om de drone en de afstandsbediening te activeren.
Voordat u de drone in DJI Pilot 2 activeert, schakelt u de afstandsbediening in en volgt u de aanwijzingen
Internet  om te activeren.

6. Viucht

* Handmatig opstijgen/landen ( i g > : g ) ( §
Starten of stoppen van de motoren: Voer de |
opdracht 'Combinatie joystick' uit en houd deze % l ; & \
twee seconden vast.

B Landen:

Opstijgen: @ Duw de linker stuurknuppel (stand 2) omlaag

@ Om op te stijgen duwt u de linker tot de drone landt. Houd deze drie seconden
controlestick (stand 2) omhoog. & vast om de motoren te stoppen.
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* Joystickmodus

<=9 1G>

4 4 -
4 E r=Ww

v §

4 Ao S

v 2 ?Dﬁ » SV

De standaardinstelling van de joystick is stand 2. Met de linker joystick worden hoogte en koers aangestuurd,
terwijl u met de rechter joystick vooruit, achteruit, naar links en naar rechts kunt bewegen.

& + Stel altijd een geschikte RTH-modus en RTH-hoogte in voordat u opstijgt.
+ Druk op de vliegpauzeknop voor noodremmen tijdens de vlucht.

Technische gegevens

Drone
Model MA4T/MAE/M4T-BD/MA4E-BD/JV31/)V32
Bedrijfstemperatuur -10 tot 40 °C (14 tot 104 °F)

Bedieningsfrequentie!"”’
Zendervermogen (EIRP)

Intelligent Flight-batterij
Capaciteit
Standaardspanning
Type batterij
Laadtemperatuur

2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

6741 mAh

14,76 V

Li-ion 4S

5 tot 40 °C (41 tot 104 °F)
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Afstandsbediening

Model

04 Enterprise
Bedieningsfrequentie ™
Zendervermogen (EIRP)

Wifi

Protocol
Bedieningsfrequentie™
Zendervermogen (EIRP)

Bluetooth

Protocol
Bedieningsfrequentie
Zendervermogen (EIRP)

TKPL2

2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

802.11 a/b/g/n/ac/ax

2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2
2,400-2,4835 GHz
<10 dBm

[1] De ondersteunde bedieningsfrequentie en het beschikbare frequentiebereik kunnen variéren in verschillende landen en
regio's. Raadpleeg de lokale wetten en regelgeving voor meer informatie.
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Aeronave

1. Gimbal e camara ™ 12. Antena GNSS
2. Sistema de visdo omnidirecional 13. Sinalizador luminoso
3. Porta de extensdo 14. Bateria de voo inteligente
4. Sistema de visdo para baixo 15. Botdo de alimentagdo
5. Sistema de detecdo por infravermelhos 16. LED de nivel da bateria
tridimensional 17. Fivelas da bateria
6. Luz auxiliar 18. Porta do assistente USB-C (E-Port Lite)
7. LED frontais 19. Ranhura para cartdo microSD
8. Motores 20. Compartimento do dongle de dados méveis
9. Heélices 21. E-Port

10. Indicadores de estado da aeronave
11. Trem de aterragem (antenas integradas)

[1]1 O DJI MATRICE™ 4T e o 4E estdo equipados com camaras diferentes. Consulte as informagdes do produto adquirido.
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Controlo remoto

© N o VA WN =
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Ecra tatil

LED do estado da ligagdo

Manipulos de controlo

Botdo Voltar

Botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3

Botdo de voltar a posicdo inicial (RTH)
Microfones

LED de estado

LED de nivel da bateria

. Botdo de alimentacdo

. Botdo 5D

. Botdo de pausa do voo

. Ranhura para cartdo microSD

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.

26.
27.
28.
29.
30.
3

AL

Porta USB-C

Antenas externas

Bot&o personalizavel C3
Botdo do gimbal

Botdo de gravagédo
Interruptor do modo de voo
Porta HDMI

Antenas internas

Porta USB-A

Botdo de focagem/obturador
Botdo de defini¢cdes da camara
Roda de deslocacdo

Botdes C1/C2 personalizaveis

Tampa traseira

Botdo de libertagdo da bateria
Compartimento da bateria

Botdo de libertagdo da tampa traseira

. Compartimento do dongle de dados méveis
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1.

2.

74

Ver os tutoriais

Efetue o codigo QR ou visite o website oficial da DJI para ver os videos tutoriais.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

Carregar a bateria

& « Carregue o controlo remoto para ativar a bateria interna antes da primeira utilizagdo.




3. Preparar a aeronave

Retire o protetor do gimbal da camara

Faca corresponder as hélices aos motores

Instale a bateria de voo inteligente

Pressione as hélices para baixo e rode-as
até ouvir um clique

75



4. Prepararo controlo remoto

Desdobre as antenas

& + NAO utilize outros dispositivos sem fios que funcionem na mesma frequéncia que o controlo remoto,
para evitar interferéncia de sinal.
+ Se o sinal de transmissé&o for fraco, surge uma mensagem de aviso na DJI Pilot 2. Ajuste as antenas para
se certificar de que a aeronave esta dentro do intervalo de transmissao ideal.

5. Preparar a descolagem

Ligar/desligar: Prima e, em seguida, prima sem soltar o botdo de alimentagédo.

Ligue o controlo remoto Ligue a aeronave Inicie a DJI Pilot 2

@-’ + E necesséria uma conta DJI e ligacdo a Internet para ativar a aeronave e o controlo remoto. Antes de

ativar a aeronave na DJI Pilot 2, ligue o controlo remoto e siga as instrugdes para ativar.
Internet

6. Voo
* Descolagem/aterragem manual ;
Iniciar/parar os motores: Execute o comando @ @ ! @ @
conjunto dos manipulos de controlo e mantenha % l ] Q \

em posicdo durante dois segundos.

. Aterragem:
Descolagem: .,
, Empurre o manipulo de controlo esquerdo
Empurre o manipulo de controlo ) .
X (modo 2) para baixo lentamente até a aeronave
esquerdo (modo 2) para cima . .
aterrar. Mantenha-o premido durante trés
lentamente para descolar. <L
segundos para parar os motores.
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* Modo de manipulo de controlo
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O modo de manipulo de controlo predefinido é o modo 2. O manipulo de controlo esquerdo controla a
altitude e o rumo da aeronave e o manipulo de controlo direito controla os movimentos para a frente,
para trds, para a esquerda e para a direita.

& + Defina sempre um modo RTH e altitude RTH adequados antes da descolagem.

+ Prima o botdo de pausa do voo para efetuar uma travagem de emergéncia durante o voo.

Especificacdes

Aeronave

Modelo
Temperatura de
funcionamento
Frequéncia de

funcionamento

Poténcia do transmissor
(EIRP)

m

Bateria de voo inteligente
Capacidade

Tensdo padrdo

Tipo de bateria
Temperatura de
carregamento

M4T/M4E/MA4T-BD/M4E-BD/JV31/)V32
-10°Ca40°C(14 °Fa 104 °F)

2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

6741 mAh
14,76 V
|6es de litio 4 S

5°Ca40°C(41°Fa 104 °F)
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Controlo remoto
Modelo TKPL2
O4 Enterprise

Frequéncia de
funcionamento ™

2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz

Poténcia do transmissor 2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5,1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
Wi-Fi
Protocolo 802,11 a/b/g/n/ac/ax

Frequéncia de

funcionamento ™ 2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz

Poténcia do transmissor 2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

(EIRP) 5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth

Protocolo Bluetooth 5.2

Frequéncia de
funcionamento
Poténcia do transmissor
(EIRP)

[1] A frequéncia de funcionamento suportada e a gama de frequéncias disponivel podem variar consoante o pais e a regido. Consulte as
leis e os regulamentos locais para obter mais informagdes.

2,400-2,4835 GHz

<10 dBm
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Aeronave

Estabilizar e camera ™
Sistema visual omnidirecional
Entrada de extensdo

Sistema visual inferior

Sistema tridimensional de deteccdo por
infravermelho

Luz auxiliar
LEDs frontais
Motores

ukh N

© N o

9. Hélices
10. Indicadores de status da aeronave
11. Trens de pouso (antenas integradas)

12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.

Antena GNSS

Farol

Bateria de voo inteligente

Botdo Liga/Desliga

LEDs de nivel da bateria

Fivelas da bateria

Entrada auxiliar USB-C (E-Port Lite)
Compartimento de cartdo microSD
Compartimento do Dongle para celulares
E-Port

[1]1 O DJI MATRICE™ 4T e o DJI Matrice 4E estdo equipados com cameras diferentes. Consulte o produto adquirido.
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Controle remoto
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Tela sensivel ao toque

LED de status da conexdo
Pinos de controle

Botdo voltar

Botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3
Botdo Retornar a Base (RTH)
Microfones

LED de status

LEDs de nivel da bateria

. Botdo Liga/Desliga

. Botdo 5D

. Botdo de pausa de voo

. Compartimento de cartdo microSD

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.

26.
27.
28.
29.
30.
31.

Entrada USB-C

Antenas externas

Bot&o personalizavel C3
Botdo do estabilizador
Botdo de gravagédo
Interruptor do modo de voo
Entrada HDMI

Antenas internas

Entrada USB-A

Bot&o foco/obturador
Botdo de rolagem das configura¢des da camera
Roda de rolagem

Botdes C1/C2 personalizaveis

Tampa traseira

Botdo de liberagdo da bateria
Compartimento da bateria

Botdo de liberacdo da tampa traseira
Compartimento do Dongle para celulares



1. Como assistir aos tutoriais
Escaneie o c6digo QR ou acesse o site oficial para assistir aos videos de tutorial.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

2. Como carregar a bateria

& « Carregue o controle remoto para ativar a bateria interna antes do primeiro uso.
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3. Como preparar a aeronave

Remova o protetor do
estabilizador da camera

Como instalar a Bateria de voo inteligente

Pressione as hélices para baixo e gire-as
Ajuste as hélices aos motores até que se encaixem no lugar certo
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4. Como preparar o controle remoto

Desdobre as antenas

& + NAO utilize outros dispositivos com conexdo sem fio na mesma frequéncia do controle remoto para
evitar interferéncias no sinal.

+ Um aviso aparecera no DJI Pilot 2 se o sinal de transmissdo estiver fraco. Ajuste as antenas para garantir
que a aeronave esteja dentro da faixa de transmissao ideal.

5. Como se preparar para decolagem

Ligar/Desligar: Pressione e mantenha pressionado o bot&o liga/desliga.

Ligue o controle remoto Ligue a aeronave Execute o DJI Pilot 2

+ Uma conta DJI e conexdo com a internet sdo necessarias para ativar a aeronave e o controle remoto.

Intemet Antes de ativar a aeronave no DJI Pilot 2, ligue o controle remoto e siga as instrugbes de ativagdo.

6. Voo

» Decolagem e pouso manuais ( i g > | g ) ( §
Dar partida/interromper os motores: Execute I
o Comando combinado do pino de controle e o % l ; & \
mantenha pressionado por dois segundos.

gty Decolagem: Pouso: .
Empurre o pino de controle esquerdo @ Empurre o pino de controle esquerdo (modo 2)
(modo 2) para cima para decolar. para baixo até a aeronave pousar. Segure por
& trés segundos para interromper os motores.
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* Modo dos pinos de controle
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O modo dos pinos de controle padrdo é o modo 2. O pino de controle esquerdo controla a altitude e a
direcdo da aeronave, enquanto o pino de controle direito controla os movimentos para frente, para tras

e para os lados.

& + Configure sempre um modo RTH e uma altitude RTH adequados antes de decolar.
+ Pressione o botdo de pausa de voo para uma frenagem de emergéncia durante o voo.

Especificacdes

Aeronave

Modelo
Temperatura de
funcionamento
Frequéncia de

funcionamento

Poténcia do transmissor
(EIRP)

m

Bateria de voo inteligente
Capacidade

Tensdo padrdo

Tipo de bateria

Temperatura de
carregamento

M4T/M4E/MAT-BD/M4E-BD/JV31/)V32
-10°a 40 °C

2,400 a 2,4835 GHz; 5,150 a 5,250 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <30 dBm (SRRC)

6741 mAh
14,76 V
Li-ion 4S

5°a40-°C
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Controle remoto

Modelo
O4 Enterprise

Frequéncia de
funcionamento ™"

Poténcia do transmissor
(EIRP)

Wi-Fi

Protocolo
Frequéncia de
funcionamento "

Poténcia do transmissor
(EIRP)

Bluetooth
Protocolo

Frequéncia de funcionamento

Poténcia do transmissor
(EIRP)

TKPL2

2,400 a 2,4835 GHz; 5,150 a 5,250 GHz; 5,725 a 5,850 GHz
2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <23 dBm (FCC/CE)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <30 dBm (SRRC)

802,11 a/b/g/n/ac/ax

2,400 a 2,4835 GHz; 5,150 a 5,250 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2
2,400 a 2,4835 GHz

<10 dBm

[1] A frequéncia de funcionamento suportada e a faixa de frequéncia disponivel podem variar entre paises e regies. Para obter
mais informagdes, consulte as leis e regulamentagdes locais.
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ApoH

1. Crabunusatop u kamepa " 12. AHTeHHa GNSS

2. BceHanpaBneHHasi cuctema 063opa 13. Mask

3. MMopT pacwmpeHus 14. Akkymynsitop Intelligent Flight Battery

4. CucTeMa HUXHero o63opa 15. KHonka nuTtaHus

5. Cuctema TpexMepHbIX MHGPAKPACHbIX AaTUMKOB 16. CBeTOAMOAHbIE NHAVKATOPLI YPOBHA 3apsija
6. [JononHutenbHas noaceeTka akkymynstopa

7. TepeaHue orHn 17. 3awienky akkymynstopa

8. MoTopsl 18. BcnomoratenbHbiin nopt USB-C (E-Port Lite)
9. Mponennepsbl 19. CnoT ana kapTbl NaMaTyi microSD

10. MIHAVKATOPbI COCTOSIHUS APOHa 20. Otcek ansa mogema Cellular Dongle

11. MocafoyHOe LACCK (BCTPOEHHbIE aHTEHHbI) 21. E-Port

[11 DJI MATRICE™ 4T 1 4E 060pyA0BaHbl pasHbiMy Kamepamu. MoAPO6HOCTY CM. B PYKOBOACTBE K NMPUoOBpeTeHHOMY YCTPOMCTBY.
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NynbT ynpasneHus

N =

O ® N o Uv AW

CeHCcopHbIV 3KpaH

CeeTOANOAHbIE NHANKATOPbI COCTOAHUA
NOoAKNKYEeHNA

[XolcTnkm

KHonka Bo3BpaTa

KHonkw L1/L2/L3/R1/R2/R3

KHonka Bo3BpaTa gomoli (RTH)
MuKpodOHbI

CBeTOAVNOAHBIN MHAMKATOP COCTOAHNSA

CBeToAnOoAHble NHANKATOPbI YPOBHSA 3apaja

aKKymynstopa

10. KHonka nuTtaHua
11. Knonka 5D
12. KHomka npnoctaHoBKM noneta

13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.

2

26.

27

Cnot Ana KapTbl NaMATX microSD
MopT USB-C

BHeLLHMe aHTeHHbI
Hactpansaemas kHonka C3
Konecrko HaknoHa kamepsl
KHonka 3anucn

MepekntouaTens pexrMoB noneta
Mopt HDMI

. BCcTpoeHHbIe aHTeHHbI
22.
23.
24,
25.

Mopt USB-A

KHonka $pokycnposkm / crycka 3aTsopa
Konecuko HacTpoek kamepsl

Koneco npokpyTkm

Hactpansaembie kHonku C1/C2

. 3a4HA KpbILLKa
28.
29.
30.
31.

KHOMKa 0TCoeANHeHWst akkyMynsTopa
OTCceK ANst aKKyMynsiTopa

KHOMKa OTKPbITVS 3a4Hei KPbILLKA
Otcek Anst Mogema Cellular Dongle
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1. MpocmoTp obyuatroLmx BUAEO

OtckaHupyiite QR-kog nan noceTute oprLmanbHbli caint DJI, 4TOObI NOCMOTPeTL 0byyatoLLme BUAEO.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

2. 3apsiaKa akkymynsitopa

& + lMepes NepBbIM MNCMONL30BaHUEM My LT YPaBAeHUs HEOBXOAVMO 3apsAaNTb, YTOBbI aKTBMPOBaThL
BCTPOEHHbIV akKyMynsiTop.
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3. NoaroroBka ApoHa

CHuMATE 3amTy
cTrabunmsaTopa C kamepbl

I'Iponennepbl AO/KHBI COOTBETCTBOBAaTL MOTOPaM

YcraHoBka akkymynsatopa Intelligent Flight Battery

HaxmunTe Ha nponennepbl
1 NoBepHUTE UX A0 Lenyka
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4. MoaroroBKa nynbTa yrpaBJ/eHns

PasnoxmuTe aHTeHHbI

& + HE ucnonb3yiite apyrvie 6ecrpoBogHble YCTPOCTBa, paboTatollye Ha TOM Xe YacToTe, YTO U My/bT
yrnpaBeHnst BO n3bexaHune nomex.

+ Mpu nepepave cnaboro curHana B DJI Pilot 2 nosiBasieTca npegynpexaeHue. OTperynnpyinte aHTeHHbI,
UTObbI APOH HaxOAWNCS B AMana3oHe nepejayn curHana.

5. NMoaroTtoBKa K B3N1eTy

BktoueHne/Bbik/IOUEHWE: HaXXmMUTe OAMH pas, 3aTeM HaXMUTe eLLe pas 1 yAerMBaMTe KHOMKY BK/IKOYEHNA
nnTaHmns.

BknrouunTte nynLT ynpasneHus Bkatouunte 4poH 3anyctumTe DJI Pilot 2

« [Ins aKkTMBaLmy ApoHa W NysbTa yrnpasBneHus TpebyeTcst yueTHast 3anuck DJI M MHTepHeT-coeAnHeHMe.
" Mepey akTnBaumeli neTaTenbHOro annapata B npunoxexun DJI Pilot 2 BkatounTe NynbT ynpaeneHns
VIHTEPHET 1 criepyiATe MOLLAroBOW UHCTPYKLMN.

6. MNMoner

* Banet/nocasaka Bpy4yHyo

3anyck/ocTaHOBKa MOTOPOB: BbIMO/HWTE @ @ I @ @
KOMBUVHaLMIO JKONCTMKaMK 1 yAep>kuBaliTe :

ee B TeveHne AByX CeKyHA. % l | g &

ﬁ B3ner: Mocapka:
HanpasbTe NeBbIV AXONCTUK Hanpas/sliTe NeBbli AXKONCTUK BHU3
@ (pexum 2) BBEPX, YTO6bI @ (pexum 2), noka ApoH He Npu3emManTcs.
COBepLUNTb B3/IET. & YaepxuBaiiTe B TedyeHne Tpex CeKyH/ ANs

BbIK/TIO4EHS MOTOPOB.
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* PeXxuim gykoncTumka

At 4

)
'

a1 ® o @ ®

4
\
4
\

g

Pexum 2 aBnsetca pexmmom A)KOIZCTI/IKOB Mo yMO/4aHuto. TeBbIi MOﬁCTMK NCNonb3yeTca ANA ynpasneHns
BbICOTON 1 KypCOM ApOHa, I'IpaBbIVI A)KOVICTVIK — ABVDKeHneM Bnepes, Ha3aj, BNeBo 1 BNpaso.

& + lNepeA B3/1€TOM Bcerja ycTaHaBAMBaliTe COOTBETCTBYHOLLMI PEXIMM W BbICOTY BO3BPATa AOMOIA.
+ [ins aBapuiiHO OCTaHOBKW B NMO/IETE HaXMUTe KHOMKY nay3sbl noneTa.

TexHu4yecKme xapakTepucTUKn

ApoH

Mogenb M4T/MAE/M4T-BD/MA4E-BD/JV31/)V32
Pabouyas Temnepatypa OT1-10 go 40 °C

[vanasoH paboumx yactot ™ 2,400-2,4835 T,

MowHocTb nepegatynka (EIRP) 2,4TTw: <33 abm (FCC), < 20 gbm (CE/SRRC/MIC)
AxkkymynsaTop Intelligent Flight Battery

EmkocTb 6741 MA'Y
CTaHAapTHOe HanpsXxeHne 14,76 B

Tun akkymynsatopa NINTNIAVOHHBIN 4S
Temnepatypa 3apagku Ot 5 a0 40 °C
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MynbT ynpasneHus

Mogenb

04 Enterprise

[nanasoH pabo4ux YactoT
MouHocTk nepegartynka (EIRP)
Wi-Fi

MpoTtokon

[lnanasoH pabo4ux YactoT
MouHocTk nepegartynka (EIRP)
Bluetooth

MpoTtokon

[lmanasoH pabo4ux yactoT
MouHocTk nepegartynka (EIRP)

m

m

TKPL2

2,400-2,4835 [Ty,
2,4 TTL;: < 33 gBMm (FCC), < 20 45m (CE/SRRC/MIC)

802.11 a/b/g/n/ac/ax
2,400-2,4835 Ty,
2,4 TTL;: < 26 abM (FCC), < 20 abM (CE/SRRC/MIC)

Bluetooth 5.2
2,400-2,4835 Ty,
<10 gbm

[1] NoasepxuBaemas paboyas YacToTa W AOCTYMHbIN AManasoH YacToT MOTyT Bapb/POBATLCS B Pa3HbIX CTPaHax 1 pervoHax.
Ans nonyyeHns 6onee NoAPO6HON MHPOPMALMM 03HAKOMbTECh C MECTHBIMI 3aKOHaMU 11 HOPMaTUBHBLIMU TPeGOBaHVISIMUL.
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